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Agenda zum Abschlusstreffen (M36/39) des BMBF-Verbundvorhabens FRAME
Assistierte ,Fahrstuhlnutzung” und ,,Raumzutritt” fir Roboter durch Einbeziehung von Helfern
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12:30
12:40
13:00
13:20
13:35
13:55
14:15

14:35
14:50

15:10
15:20
15:30
15:45
16:10
16:30

16:50

Bundesministerium
fiir Bildung
und Forschung Ort:

Termin:

Skype-Treffen
Moderation: H.-M. GroR

BegriBung der Teilnehmer

Projektziele aus Gesamtprojektsicht

Projektablauf und Ergebnisse

Multimediale Interaktionsgestaltung zur Helfergewinnung

Implementierung der Dialog-Komponenten auf dem Roboter

Personenwahrnehmung und —tracking sowie Ermittlung der

Hilfsbereitschaft potentieller Helfer

Demonstratoren , Assistierter Raumzutritt & Fahrstuhlnutzung*

und Rahmenanwendung Blirogebaude
Pause

‘

Durchfihrung und Ergebnisse der Nutzertests in der Rahmenan-
wendung Produktion
Technische Auswertung der Nutzertests Produktion

Die Rahmenanwendung Produktion zur Luftqualitdtsmessung
Arbeitswissenschaftlichen Evaluation der Demonstratoren und
Rahmenanwendungen

Sozialwissenschaftlichen Evaluationsergebnisse zur Hilfsbereit-
schaft gegenliber Robotern

Fazit aus Sicht des Koordinators zur Erreichung der Projektziele

Fazit aus Sicht des Projekttragers, Anschlussfahigkeit, Ausblick

Abschluss und Verabschiedung

24. September 2020, 12:30 - 16:50 = 0
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Koordinator

(GroR)

Koordinator
(GroR/Scheidig)
Koordinator
(GroR/Scheidig)
BAUA
(Funk/Wischniewski)
CIBEK
(Striebinger/Klein)
RWTH

(Leibe)

TUIL
(Liebner/vdGrinten)

MLabs im UA
(Scheidig/Bley)
TUIL

(Liebner)

usT

(May)

BAUA
(Funk/Wischniewski)
SIBIS
(Meyer/Fricke)
Koordinator
(GroR)
Projekttrager
(Sartori)
Koordinator
(GroR)



